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INTRODUCAO

AVISO

Este manual é parte integrante do equipamento. Por favor leia atentamente as
recomendacoes.

Guarde o manual para uso posterior, durante a manuteng¢ao do equipamento.

Esse equipamento s6 pode ser utilizado para os propdsitos designados, nunca o
utilize para outro fim.

O fabricante ndo é responsavel por danos decorrentes de uso indevido, negligéncia
ou do uso diferente ao que se destina.

PRECAUCAO

- O equipamento so pode ser operado por pessoal qualificado com treinamento
especial. A modificacao de quaisquer componentes ou pegas, ou o uso da maquina
para outra finalidade sem obter o consentimento do fabricante ou observar o
requisito das instrugdes pode levar a danos diretos ou indiretos ao equipamento.

- O equipamento deve ser instalado em solo plano e estavel, ndo em paletes de
madeira, caso contrario, nao oferecera precisao.

- Mantenha a parte traseira do equipamento a (no minimo) 60 cm afastada da
parede para uma boa ventilacdo. Além disso, deve haver espaco suficiente em
ambos os lados para uma operagao conveniente.

- Nao coloque o equipamento em locais com alta temperatura ou umidade, ou
perto do sistema de aquecimento, torneira de agua, umidificador de ar ou chaminé.
- Evite locais com muita poeira ou outras particulas suspensas, limalhas, etc.

- As pessoas que nao estdo operando o equipamento devem ser mantidas
afastadas durante o uso.

- Use equipamentos e ferramentas apropriados, equipamentos de protecao e
seguranca individual (EPI), incluindo oculos, luvas, protetores auriculares e botas de
trabalho.

- Preste atencao especial aos adesivos de adverténcia contidos no equipamento.

- Nao toque ou aproxime as maos das partes moveis durante a operacao.

- Nao remova o dispositivo de seguranca ou impeca que ele funcione corretamente.
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1. Geral

1.1. Dados técnicos:

® Pesomaximo do conjuntorodae pneu: 65kg

Poténcia: 0.2kw;0.37kw
Fonte de alimentacao: 220v;230v;240v;60hz
Precisdo de balanceamento: =+
19
08 modelos de balanceamento: DYN, ALU1, ALU2, ALU3, ALU4, ALU5, ALUS, ST
Velocidade de rotagdo de balanceamento: 200r/min
Tempodeciclo: 8s
Diametrodoaro: 107 ~24 » 256mm~610mm)
Nivel de ruido sonoro durante o ciclo de trabalho: <70db

1.2. Caracteristicas:
® O modo de balanceamento ALU pode escolher a posi¢cao de 9 horas ou 12 horas
para adicionar peso
® Balanceamento estatico e dinamico, programas ALU para aros de liga leve ou
formatos especiais
® Autodiagnostico de facilreparacao
® Aplicacdoem arodeaco e ligade aluminio

1.3. Ambiente de trabalho.
® Temperatura: 5~500Altura: <4000m

® Taltura:<4000m

MONTAGEM DE EQUIPAMENTO

2. Montagem do equipamento
2.1.Desembalando
Desembale a caixa e verifique se falta alguma peca.
ITENS QUE ACOMPANHAM
No. ltem Qtde h 5
1 Medidor de largura 1 _‘:\\ , 3 _i o ’
Cone No.1 1 ='—""-... 1___*.?; )
, Cone No.2 1 \\ = 4
Cone No.3 1
Cone No.4 1 - i \]:'1
3 Porca de agdo rapida 1 )
4 Eixo 1
5 Martelo de balanceamento 1
6 Contrapeso de 100g 1 |
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MONTAGEM DE EQUIPAMENTO

2.2.Instalacao

- Lembre-se que o equipamento deve ser instalado em solo estavel, ndo em paletes
de madeira, caso contrario, nao oferecera precisao

- Mantenha a parte traseira do equipamento a (no minimo) 60 cm afastada da
parede para uma boa ventilagdo. Além disso, deve haver espaco suficiente em
ambos os lados para uma operacao conveniente.

2.3. Fixe a balanceadora de rodas no chao com parafusos junto a base do
equipamento.

2.4. Instalacao do adaptador
A balanceadora de rodas é fornecida completa com adaptador tipo cone para
fixacao de roda com furo central. (veja a foto abaixo).

4w_

2.5.Instalando aroda

Limpe a roda, retire os contrapesos, verifique a pressao do pneu. Caso necessite,
faca a correta calibracdo. Escolha a forma de instalacdo de acordo com o tipo de

o 2
¢ .

Cone: cabega pequena voltada para dentro Cone - cabeca grande voltada para dentro

ATENCAO: AO INSTALAR OU RETIRAR A RODA, NAO DEIXE
A RODA SE MOVER NO EIXO, PARA EVITAR ARRANHOES NO EIXO.
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CONTROLES E COMPONENTES

3. Controles e componentes

Display (G)

—_
(8]

1. Display da leitura interna de desbalanceamento. O leitor informa a leitura do
desequilibrio lateral, da posicao interna da roda desbalanceada

4.0 indicador de posicao de desequilibrio lateral

1. Insira manualmente a distancia do
aro (A)

2. Insira manualmente a largura do aro
(B)

3. Insira manualmente o diametro do
aro (D)

4. O botdo mostra o ajuste fino para
balanceamento de valores abaixo de 5
gramas (FINE)

5. Calibracao automatica (C)

6. Desequilibrio dinamico/estatico (F)
7.Pare (STOP)

8. Selecione a chave balanceada (ALU)
9. Botdes de otimizacgao
desbalanceados (OPT)

10. Botao de partida do motor (START)
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OITO MODOS DE BALANCEAMENTO

Modo de = i
fcone Operagao Adicionar pesos
Balanceamento
N\ a 1. Ligue a maquina Fixe os contrapesos em
Standard/Padrdo | 2. Insira osvaloresA,BeD ambos os lados da
3. Comece a girar e depois pare de girar borda do aro
1. Ligue a maquina )
. Fixe os contrapesos
2. Insira osvaloresA,BeD .
ALU1 . . . adesivos no ombro do
3. Pressione o botdo ALU, para ativar
) ) . aro em ambos os lados
4. Comece a girar e depois pare de girar
) L Fixe os contrapesos na
1. Ligue a maquina .
) borda interna do aro,
2. InsiraosvaloresA,BeD .
ALU2 ) N . adicione o contrapeso
3. Pressione o botdo ALU, para ativar )
) ) ) adesivo no ombro
4. Comece a girar e depois pare de girar
externo do aro
1. Ligue a maquina
_ Fixe contrapesos
2. InsiraosvaloresA,BeD .
ALU3 . adesivos no ombro do
3. Pressione o botdo ALU, para ativar
aro em ambos os lados
4. Comece a girar e depois pare de girar
1. ngue a ma'qu|na Fixe os contrapesos na
2. InsiraosvaloresA,BeD borda interna do aro,
ALU4 . . . adicione o contrapeso
3. Pressione o botdo ALU, para ativar .
adesivo no ombro
4. Comece a girar e depois pare de girar externo do aro
) L Fixe os contrapesos na
1. Ligue a maquina .
) borda interna do aro,
2. Insira osvaloresA,BeD
ALUS ) . . prenda o contrapeso
3. Pressione o botdo ALU, para ativar )
) ) ) adesivo no ombro
4. Comece a girar e depois pare de girar
externo do aro
1. Ligue a maquina )
. Fixe contrapesos
— 2. InsiraosvaloresA,BeD .
— ALUS . . . adesivos com a ponta
3. Pressione o botdo ALU, para ativar o
AI_U—S ) ) ) da escala de medigdo
4. Comece a girar e depois pare de girar
Modo estatico. 1. Ligue a maquina
Geralmente 2. InsiraosvaloresA,BeD Fixe os contrapesos
S.I. - usado pararodas | 3. Pressione o botdo ALU, para ativar adesivos
de motocicletas | 4. Comece a girar e depois pare de girar
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OITO MODOS DE BALANCEAMENTO

iCONE FUNCAO iCONE FUNCAO

Definir distancia Otimizacao do desequilibrio

Definir largura do aro Sele¢do dos modos “ALU”

L Modo estatico, para rodas de
Definir didametro do aro

motocicleta

. Afinagdo e limite de exibicdo de
Recélculo o
desequilibrio

0n
~
>
0
-

Partida do motor STOP Parar/Cancelar

INDICACAO E USO DA BALANCEADORA DE RODAS

4. Indicacao e uso da balanceadora de rodas

4.1. Modo Dinamico (Padrao)

Limpe a roda, retire os contrapesos, verifique a pressao do pneu. Caso necessite,
faca a correta calibragdo. Escolha a forma de instalacao de acordo com o tipo de

roda. _

e

?

Cone: cabega pequena voltada para dentro Cone - cabeca grande voltada para dentro
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INDICACAO E USO DA BALANCEADORA DE RODAS

Atencao:
Ao instalar ou retirar aroda, nao deixe a roda se mover no eixo, para evitar arranhoes
no elxo.

4.1.2.Ligue amaquina
4.1.3.InsiraosvaloresA,BeD

. . . . N . at+ a-

B Mova o medidor (régua) até tocar a borda do aro (Fig.1), leia o valor da distancia, pressione e

para alterar, defina o valor “a”.

. | b+ _ b- |

B Use o medidor de largura para ler o valor da largura (Fig. 2), pressione e para alterar, defina o

valor “b”.

. an . + = - " gn

B Leia o valor do didametro (marcado na roda), pressione e defina o valor “d”.

Fig.1 Fig.2

4.1.4. Abaixe o cap6 de protecao (se houver) ou pressione para executar uma
rotacao de medicao.

4.1.5.Em poucos segundos a roda é trazida para a velocidade de operacao e comega
a medir o desbalanceamento, os valores de desbalanceamento permanecem nos
instrumentos 1 e 3 quando a roda parou. Pressione @ para verificar o valor de
desequilibrio real abaixo do limite.
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INDICACAO E USO DA BALANCEADORA DE RODAS

4.1.6. Girando lentamente a roda no sentido anti-horario, os displays com os leds
direitos totalmente acesos indicam a posicao angular correta onde montar os
contrapesos (posicao 12 horas) do lado de fora, conforme Fig.3, prenda o
contrapeso.

Fig. 3

4.1.7. Girando lentamente a roda no sentido anti-horario, os displays com os leds
esquerdos totalmente acesos indicam a posicao angular correta onde montar os
contrapesos (posi¢ao 12 horas) no interior, conforme Fig.4, prenda o contrapeso.

Fig. 4

4.1.8. Apos terminar de prender os contrapesos, abaixe o cap6 de protegao (se
houver) ou pressione , para realizar o giro de balanceamento novamente, se a
informacao for “00 00", significa que o balanceamento foi bem-sucedido. (Fig.5)

Fig. 5

10
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INDICACAO E USO DA BALANCEADORA DE RODAS

4.2. Modo ALU-2 (Proceda a mesma operacgao para o ALU-1 e ALU3. Apenas a
posicao para adicionar contrapesos é diferente)

4.2.1.Selecione os valores "A" “B" "D"

42.2. Pressione. até que o indicador ALU2 acenda

4.2.3. Abaixe o cap6 de protecdo (se houver) ou pressione Blpara realizar o giro de
balanceamento.

4.2.4.Em poucos segundos a roda é trazida para a velocidade de operacao e comega
a medir o desbalanceamento, os valores de desbalanceamento permanecem nos
instrumentos 1 e 3 quando a roda parou. Pressione @ para verificar o valor de
desequilibrio real abaixo do limite.

4.2.5. Roda girando lentamente no sentido anti-horario, os displays com leds
direitos totalmente acesos indicam a posicao angular correta onde montar os
contrapesos, posicao 12 horas (9H=O0ff) ou 9 horas (9H=0n) externamente,
conforme Fig. 6 e adicione o contrapeso.

1 CC
L |
4 ®
o ®
® o

- Fig. 6 :

4.2.6. Roda girando lentamente no sentido anti-horario, os displays com leds
esquerdos totalmente acesos indicam a posicao angular correta onde montar os
contrapesos, posicao 12 horas (9H=0ff) ou 9 horas (9H=0n) no interior, conforme
Fig.7 e adicione o contrapeso.

= cC
Ju a3
®

Fig. 7

11
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INDICACAO E USO DA BALANCEADORA DE RODAS

4.2.7. Depois de terminar de montar os contrapesos, abaixe o cap6 de protecao (se
houver) ou pressione , para realizar o giro de balanceamento novamente, se sair 00
00, significa que o balanceamento fot bem-sucedido. (Fig.8)

~ ~
o U

1.4 Funcao dedivisao ALU-S
Nota: Apenas o modo ALU-S pode usar esta funcao. Para a execucao, € requerido a
experiéncia do operador.

Fig. 8

No modo ALU-S, os resultados do caso, apos o

Passo 1 . vem >

d+ d- ,
Atraveés insira o numero da roda de
Passo 2 vem >

-
-

entrada e, em seguida, pressione .

Mantenha qualquer um dos raios na posigao de 12 horas

Passo 3 . vem >
e pressione

Gire a roda no sentido anti-horario com a mao
lentamente, até que o LED SP1 direito acenda
Passo 4 | totalmente, adicione o peso adesivo (para colar os pesos vem >
na posigdo de 12 horas ou 9 horas, depende de SLC = On
ou Off)

Gire a roda no sentido anti-horario lentamente, até que
o SP1 exterior acenda a direita O LED SP2 acenda
Passo 5 | completamente, adicione o peso adesivo (para colar os vem >

pesos na posicao de 12 horas ou 9 horas, depende de
SLC = On ou Off)

Abaixe a o cap6 de protecéo (se houver) ou pressione

. -
, apos parar de girar

Passo 6 vem >

(]
uy wl |wl 1ol !ll>
call e 3 lcall el s
w mu o
|l A <! |l

Operacao finalizada

12



RzZel

TECNOLOGIA AUTOMOTIVA

AUTO CALIBRACAO DA BALANCEADORA DE RODAS

5. Auto calibracao da balanceadora de rodas
Faca a auto calibracdo sempre que achar que o balanceamento ndo esta preciso. E
necessario o uso do peso de 100g.
Ligue a balanceadora, instale uma roda de tamanho médio (13” -15” ) que pode
usar peso de encaixe do tipo “garra”. defina o valor “ab d” e, siga o passo a passo
descrito na proxima pagina:

Passo 1

Pressione e segure . e entdo pressione .

vem >

CALL L

Passo 2

. A o N START
Abaixe o cap0 de protecao (se houver) ou pressione

a roda comeca a girar, depois da rotac¢do ira parar.

vem=>

Passo 3

Abra o capd de protec¢do (se houver) e prenda um peso de
100 gramas na posigao externa das 12 horas. Abaixe o capd

ou pressione aroda comega a girar, depois da

rotacdo ird parar.

vem=

0

Passo 4

Abra o cap0 de protecdo (se houver) e prenda um peso de
100 gramas na posicao interna das 12 horas, Abaixe o capd ou
pressione a roda comega a girar, depois da rotagdo

ird parar.

vem =

Auto calibragao finalizada.

13
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6.Erros

Varias condicdes anormais podem surgir durante a operacao pelo
microprocessador, se ocorrerem erros, deve-se interromper a operagao, encontrar o
motivo e a solucao correspondente, se o erro persistir, consultar o fornecedor.

Ndmero Erros Razoes Solugao
1. Se ndo girar, verifique ou troque a
. placa/fonte de alimentacdo
1. Sem rotagao . .
P 2. Se girar, verifique ou mude de
v |Ercl - - .
. ) posicao, pegue a placa e a placa do
2. Rotagdo do eixo
computador
3. Ajuste a posicdo do suporte da placa
1. Nenhuma roda ou roda ndo .
1. Trave firmemente
2 [E - 8 —] HRAcinmamante 2. \Verificar ou alterar a posicdo da
~r. 2. Problema na placa de| | ,_ Rk
. . placa de captac¢do de posicao
captagdo de posigao
1. Sem pressao suficiente no
pneu 1. Faga a calibragdo correta do pneu
s ||EFr] - 3- |
2. Pneu deslocado ou roda | 2. Confira o pneu e aroda
empenada
1. Problema na placa de | 1. Verifique ou mude a posigdo da placa
a4 [E ~ ,-‘. - '1' - ] captacao de posigdo de captacao de posicdo
2. Problema na placa-mae 2. Verifique ou troque a placa-mae
1. Problema no micro | 1. Verifigue ou troque o micro
5 [E ~ r_.- 5 -] interruptor interruptor
2. Problema na placa-mae 2. Verifique ou troque a placa-mdae
1. Problema na fonte de | 1. Verifigue ou troque a fonte de
6 [E ~r .- 5 -] alimentagao alimentacdo
2. Problema na placa-mae 2. Verifique ou troque a placa-mae
. 1. Faga a auto calibragdo (siga o passo a
= 1. Programa perdido .
7 E ~r =y - passo do item 5 deste manual)
- 2. Problema na placa-mae n .
2. Verifique ou troque a placa-mae
1. N3o adicionado 100g de | 1. Adicione o contrapeso de 100g
contrapeso durante o processo
. [E 8 ] da auto calibragao 2. Verifique ou troque a placa-mae
rr. 2. Problema na placa-mae
3 . Problema na fonte de | 3. Verifigue ou troque a fonte de
alimentagdo alimentagdo
1 : Problema no micro | 1. Verifique ou troque o micro
9 [8 F FIS F F] interruptor interruptor
2. Problema na placa-méae 2. Verifique ou troque a placa-mie
1. Problema na placa-mae 1. Verifique ou troque a placa-mae
10 [ l ] 2 . Problema na fonte de | 2. Verifique ou troque a fonte de

alimentacao

alimentacdo

14
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AUTODIAGNOSTICO

interromper.

7. Autodiagnostico

Pressione @ e segure, e entdo pressione @® vai para o autodiagndstico e o
display se acendera. Pressione @ para o proximo passo. Pressione para

Ordem

Display

Fungdo

Funcdo Normal

:

888 888

Display

Todo iluminado

2 ||POS

53

Placa de posigdo

Mudangas de POS. de 0-63

3 66

65

Sensor de pressao

Use a mado para pressionar o eixo
principal. Mudanca para 64, 65

CONFIGURACAO DO EQUIPAMENTO

8. Configuracao do equipamento
8.1 Configuracao do capo de protecao e de seguranca

Display

Funcdo

Explicacdo

AStl On

Capd de protecdo ativada

Abaixe a guarda de seguran¢a para comegar a girar

AStM0F

F

&

Cap0 de protegao
desativada

Abaixe o cap0 de protegdo e pressione para comegar

agirar

8.2. Configuracao daunidade de peso

o @,
Pressione +

para definir guarda segura

Display Fungdo Explicacdo
11 ~ :
un ": wur Unidade de peso Grama
U In ] ": G 8 Unidade de peso Oz - Onga

15
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FUNCAO OPT

9. Funcao OPT
Nota: Quando o valor de desbalanceamento for muito alto, escolha OPT. E
requerida a experiéncia do operador. Instale a roda e insira os valores “ab d”

1 . . vem >
Pressione

Abaixe o capG (se houver) ou pressione

2 vem =

Com a ajuda da desmontadora de pneus, gire o .
3 referéncia >
pneu na roda em 180 graus

. " . START
4 | Abaixe o capb (se houver) ou pressione - vem >

Gire a roda até que quatro indicadores
acendam (dois em ambos os lados, o ponto e
5 o referéncia =
escuro na foto do lado direito), marque a

posi¢do C com giz na borracha do pneu

Gire a roda até que dois indicadores acendam
(um em ambos os lados, o ponto escuro na .
6 | . . o = referéncia >
imagem do lado direito), marque a posicao D

com giz na borda

Com a ajuda da desmontadora de pneus,
7 | troque o aro e a borracha para fazer a | referéncia>>

correspondéncia entre Ce D

Se o desequilibrio for menor do que antes, o OPT foi

8 i 5 i vem=>
Abaixe o capé (se houver) ou pressione e icadids

16
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